助力臂技术要求

一、通用技术要求
1、结构形式为助力机械手。悬挂载荷后，在行程范围内任何位置处于浮动状态，便于精确定位； 
3、配备有气动夹具，顶部有吸盘，两侧有夹紧装置； 
4、配有断气保护装置，当主供气源意外断气时，助力机械臂臂杆和夹具不会突然坠落； 
5、配有误操作保护装置，只有当工件被有效支撑后才可以释放， 
在空中运行过程中工件释放不掉。防止误操作碰伤操作者； 
6、配有供气两联件，对进口的压缩空气作进一步的清洁，净化，并可在一定范围内调节输出压力，保证系统的工作寿命； 
7、在主回转关节和次回转关节处配有关节锁定装置来实现机械手的锁定，当机械手不工作时可防止机械臂随意转动而碰伤设备。 
8、额定负载G=150KG,安全系数2，垂直行程H=1700mm, 工作半径R=3000mm.
二、主要结构如下（包括但不限）：

	序号
	名称
	品牌
	备注

	1
	搬运机械手主体部分 ，含夹具，含安全储气装置。
	
	

	2
	升降气缸
	SMC或同等水平
	

	3
	夹紧气缸
	SMC或同等水平
	

	4
	刹车气缸   操作按钮
	
	

	5
	气动元件
	SMC或同等水平 
	


安装地点：三柏硕越南工厂，本次为交钥匙工程，中标方负责安装到位。

三柏硕越南工厂为EPE工厂，中标方开税率为0的增值税专用发票。
设备效果图
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